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Vorstellung Fraunhofer IPA
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Dortmund

Darmstadt

Dresden

Bremen

Hannover

Karlsruhe

Saarbrücken

MünchenStuttgart

Berlin

Rostock

Freiburg

57 Institute 
an rund 40 Standorten

12.700 Mitarbeiter 1 Mrd. Euro 
Budget

Die Fraunhofer-Gesellschaft 
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Betriebshaushalt ohne Investitionen

Wirtschaftserträge

derzeit Beschäftigte:

im wissenschaftlichen Bereich

in unterstützenden Bereichen

wissenschaftliche Hilfskräfte

Institut für Industrielle Fertigung und Fabrikbetrieb,

IFF, Universität Stuttgart

Mit dem IPA verbundene Unternehmen

150 Mitarbeiter

50 Mitarbeiter

100 Studenten

40 Mitarbeiter

75 Mitarbeiter

27,5 Mio ú

ca. 17,3 Mio ú

Vorstellung Fraunhofer IPA

Zahlen und Fakten
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Reinigung

Transport

Kommunalwesen

Katastrophenschutz

Wartung

Rehabilitation

Entertainment

Marktstudien

Potentialanalysen

Einsatzplanungen

Lasten- und

Pflichtenhefte

Hard- und Software

Realisierungen

Palettieren

Depalettieren

Kommissionieren

3D-Bearbeiten und

3D-Formen

Schweissen

Industrieroboter Serviceroboter

Steuerung Sensorik Kinematik MMI

Robotersysteme

Vorstellung Fraunhofer IPA



RACCOON; P&G, 2002© Opel in Berlin, 2004 Care-O-bot II, 2004

Tankroboter, IPA, 1996

Skywash, PMW, 1998

Feuerbekämpfungsroboter, Iveco Magirus Medizinroboter, URS,2001 Testplatform,2004

Serviceroboter

Vorstellung Fraunhofer IPA
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Assistenzsysteme

Getriebemontage mit PowerMate

Bolzen-

schweißen mit 

rob@work

Schutzgas-

schweißen mit 

rob@work

Pumpen-

montage mit 

team@work

Vorstellung Fraunhofer IPA

../Meetings/060614 SEB Saarbr�cken/PowerMate Getriebemontage.mpg
../Meetings/060614 SEB Saarbr�cken/PowerMate Getriebemontage.mpg
../Meetings/060614 SEB Saarbr�cken/robatwork_bolzen_cdrom.mpg
../Meetings/060614 SEB Saarbr�cken/RobAtWork_Schweissen_large.mpg
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Potenziale und Herausforderungen
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Mögliche Formen der Mensch -Roboter -Kooperation



Potenziale und Herausforderungen
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Mögliche Formen der Mensch -Roboter -Kooperation



Potenziale und Herausforderungen

Technologische Herausforderungen

± Pilz SafetyEye

± 3-D-Time-of -Flight Kamera

± SafetyController( z.B. Reis, Kuka SafeRobot, ABB SafeMove¤)

± Kraft -Momenten -basierte Interaktion
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Potenziale und Herausforderungen

Systeme für mobile Assistierende 

Robotersysteme

(Fraunhofer IPA rob@work)
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Integriertes EU -Projekt SMErobot (2005 -2009)

Ziel: Entwicklung flexibler, roboterbasierter Automatisierungslösungen für KMU

Innovationen:

Å Roboter, die in der Lage sind, menschliche Anweisungen auszuführen

Å Sichere und produktive Technologien für die Interaktion von Robotern und Menschen in 

einer gemeinsamen Arbeitsumgebung

Å Roboteranlagen, die innerhalb von 3 Tagen in einer neuen Arbeitsumgebung an neue 

Prozesse angepasst werden können

Anforderungen



Anforderungen
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ñetabliertò

Automobil -
industrie

Installationen 2005 ~ 65% von insgesamt 300.000
1

Programmweches < einmal / Jahr

Programmierung Meist offline (>90%)

Preis je Roboter ~ 25 T ú

Preis der Zelle ~ 4 * Roboterpreis

Integr. Sensorik < 5% aller Installationen

Planung Parallel -Engineering

Instandhaltung Trainiertes Personal
1 in Europe (IFR Statistical Department)



Anforderungen
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Heutigen Industrierobotern fehlt:

Å Eine schnelle Alternative zum Programmierhandgerät

Å Intuitive Befehlsstrukturen für kraftgeführte Programme

Å Hohe Prozesskrªfte ñwenn notwendigò
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Heutigen Industrierobotern fehlt:

Å Intuitive Programmierung (Programmierzeit/Prozesszeit)

Å Plug ón Play Werkzeugwechsel

Å Sichere Mensch -Roboter -Kooperation

Anforderungen


